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1. Dati personali  
 
Data e luogo di nascita:   11 maggio 1970, Napoli 
Indirizzo e-mail:  mario.dibernardo@unina.it 
Sito web:                 https://sites.google.com/site/dibernardogroup/home 
 

1.1 Posizioni ricoperte  
 

Posizioni attuali 
 
dal 2026 Professore Ordinario (IINF-04/A, ex ING-INF/04) presso la Scuola Superiore Meridionale 

(in convenzione al 100% ex legge Gelmini) 
 

dal 2014 Professore Ordinario (IINF-04/A, ex ING-INF/04) presso il Dipartimento di Ingegneria 
Elettrica e delle Tecnologie dell’Informazione dell’Università degli Studi di Napoli Federico II 

 
dal 2020 Coordinatore dell’area di ricerca e del programma di dottorato in Modeling and Engineering 

Risk and Complexity della Scuola Superiore Meridionale 
 
dal 2020 Honorary Professor of Nonlinear systems and Control, Faculty of Engineering, University 

of Bristol, Regno Unito 
 
dal 2025 Vice President Technical Activities della IEEE Control Systems Society (mandato 2025-

2026) 
 

dal 2021 Delegato del Rettore per le Relazioni Internazionali, Università degli studi di Napoli 
Federico II 

 
Posizioni precedentemente ricoperte 
 
 
2007-2020 Professor of Nonlinear systems and Control, Faculty of Engineering, University of Bristol, 

Regno Unito (contratti part-time) 
 
2005-2014 Professore Associato (ING-INF/04) presso il Dipartimento di Informatica e Sistemistica 

dell’Università degli Studi di Napoli Federico II. Risultato vincitore della selezione comparativa 
per un posto di Professore Associato (I sessione 2002) presso l’Università di Napoli  Federico II 
il 10 gennaio 2003. Chiamato dalla Facoltà di Ingegneria dello stesso Ateneo il 15 dicembre 
2003 ha preso servizio il 18 gennaio 2005. Confermato in ruolo a partire dal 18 gennaio 2008. 

 
2001-2005 Ricercatore (ING-INF/04) presso il Dipartimento di Ingegneria dell’Università degli Studi del 

Sannio. Confermato a febbraio 2004. 
 
2003-2007 Reader presso il Department of Engineering Mathematics, University of Bristol, Regno Unito  

(contratti part-time) 
 

1999-2001  Lecturer presso il Department of Engineering Mathematics, University of Bristol, Regno Unito; 
assunto a tempo indeterminato (tenured) dal 1 agosto 1999 al 31 gennaio 2001  
 

1997-1999 Temporary Lecturer presso il Department of Engineering Mathematics, University of Bristol, 
Regno Unito; assunto su un contratto quinquennale poi trasformato a tempo indeterminato dal 
1 agosto 1999. 

 

1.2 Formazione 
 
1995-1998  University of Bristol, Regno Unito, Department of Engineering Mathematics,  

Faculty of Engineering  
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“Ph.D. by research” (Dottorato di Ricerca) in Dinamica e Controllo Nonlineare finanziato con 
borsa di studio dell’ E.P.S.R.C. (consiglio nazionale della ricerca inglese per la fisica e 
l’ingegneria). Tutori: Prof. A. R. Champneys, Dipartimento di Ingegneria Matematica e 
Prof. D. P. Stoten, Laboratorio di Controlli Automatici,  Dipartimento di Ingegneria 
Meccanica, Università di Bristol, Regno Unito. 
 

   Titolo della Tesi: “Adaptive Control and Analysis of Nonlinear Chaotic Dynamical Systems”  
 
1988-1994      Università di Napoli Federico II, Napoli, Facoltà di Ingegneria     
 
   Laurea in Ingegneria Elettronica indirizzo in Automatica. 
   Voto finale: 110/110 e lode 

 
   

2. Riconoscimenti, premi e onorificenze per l'attività scientifica 
 

• Il 20 febbraio 2007, viene insignito del titolo di Cavaliere dell’Ordine al Merito della Repubblica Italiana 
per meriti scientifici dal Presidente della Repubblica Italiana, On.le Giorgio Napolitano, che ne riconosce 
esplicitamente l’impegno all’estero. 
 

• A gennaio 2012 è stato elevato al prestigioso grado di Fellow della IEEE per i propri contributi scientifici 
all’analisi, al controllo e alle applicazioni dei sistemi nonlineari e delle reti complesse. 

 
• Professore Onorario della Università di Fudan, Shanghai, 2015-2018 

 
• Vice President Technical Activities della IEEE Control Systems Society (mandato 2025-2026) 

 
• Membro della Board of Governors della IEEE Control Systems Society, 2023-2025 

 
• Senior Editor della rivista internazionale IEEE Transactions on Control of Network Systems, 2017-2022 

 
• Distinguished Lecturer della IEEE Circuits and Systems Society 2016-2017 

 
• Nel 2017 riceve il prestigioso IEEE George N. Saridis Best Transactions Paper Award for Outstanding 

Research 
 

• È nominato Deputy Editor-in-Chief della rivista internazionale di classe A (ANVUR), IEEE Transactions 
on Circuits and Systems I: Regular Papers per il biennio 2014-2015. 
 

• Viene eletto Vice President for Financial Activities della IEEE Circuits and Systems Society per il biennio 
2011-2012 e poi rieletto per il bienno 2013-2014. 
 

• È eletto Presidente della Società Italiana Caos e Complessità (SICC) per il periodo 2010-2013 seguendo ai 
periodi di presidenza del prof Marco Gilli, già Rettore del Politecnico di Torino (2006-2010) e del prof 
Sergio Rinaldi, Politecnico di Milano (2002-2006). È rieletto per il quadriennio 2014-2017. 
 

• Viene eletto membro della Board of Governors della IEEE Circuits and Systems Society per il periodo 
2007-2009 essendo risultato primo tra i 5 nuovi eletti scelti tra 15 candidati nominati da almeno 250 
membri della IEEE Circuits and Systems Society ciascuno. È rieletto nel 2009 per il periodo 20010-2012. 

 
• È elevato al grado di Senior Member della IEEE a partire da novembre 2006 

 
• Viene eletto componente del Consiglio Direttivo della Società Italiana Caos e Complessità per il periodo 

2005-2008 e rieletto per il periodo 2009-2012.  
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• Membro dello Steering Committee della rivista internazionale IEEE Control Systems Letters (dal 2017) 
 

• Luglio 2025 - Gian Carlo Maffettone vince il prestigioso Premio SIDRA per la Migliore Tesi di Dottorato 
per la sua tesi sul controllo basato su continuification e controllo di densità di sistemi multi-agente su 
larga scala. Il premio viene assegnato ogni anno dalla SIDRA, la Società Italiana dei Ricercatori in 
Automatica, per la migliore tesi di dottorato in Automatica in Italia. 
 

• Riconoscimenti a studenti e postdoc: 
 
Dicembre 2024 - Beniamino Di Lorenzo vince il Road2CDC Best Master Thesis Award al IEEE CDC 
2024 a Milano 
 
Settembre 2023 - Marco Coraggio vince il "IEEE-CSS Italy Best Young Paper Award 2023" per l'articolo 
"Minmax flow over acyclic networks: distributed algorithms and microgrid application" 
 
Maggio 2023 - Andrea Lama vince il premio "red sock" per il miglior poster alla SIAM Conference on 
Applied Dynamical Systems a Portland 
 
Dicembre 2018 - Francesco Alderisio vince il Best PhD Thesis Prize dall'Università di Bristol per la sua 
tesi su "Co-ordination and leadership in complex multi-agent systems: analysis, control and application 
to human ensembles" 
 
Maggio 2018 - Barbara Shannon vince il PDRA runner up prize per il suo poster su "Developing 
environments for the study of signal integration and decision making in Escherichia coli" presentato alla 
Inaugural Bristol BioDesign Institute Conference 

3. Attività scientifica 
L’attività scientifica svolta in Italia e all’estero ha riguardato argomenti metodologici e applicativi  propri 
dell’Automatica (SSD ING-INF/04) con particolare riferimento all’ analisi e al controllo di sistemi complessi 
e nonlineari. Più specificamente, le attività di ricerca, oggetto di numerose collaborazioni internazionali, 
hanno riguardato le seguenti tematiche:  
 
o modellistica, analisi e controllo di sistemi e reti complesse; 
o analisi e controllo di sistemi ibridi e discontinui;  
o teoria delle biforcazioni e del caos; 
o controllo adattativo e nonlineare; 
o applicazioni della teoria dei sistemi e del controllo all’elettronica di potenza, ai sistemi automotive, all’ 

ingegneria meccanica e aerospaziale, alle reti di comunicazione; 
o applicazioni della teoria dei sistemi e del controllo alla biologia sintetica e computazionale. 

 
Mario di Bernardo è autore di oltre 250 pubblicazioni scientifiche tra cui oltre 150 articoli su riviste 
scientifiche internazionali, 100 articoli in conferenze internazionali, una monografia scientifica (già citata 
oltre 1500 volte in letteratura) e la curatela di due libri scientifici. Secondo il database SCOPUS (Author ID 
7006817977 – consultato a Aprile 2025) Mario di Bernardo ha un h-index pari a 54 e i suoi lavori (esclusa la 
monografia) hanno ricevuto un numero complessivo di citazioni superiore a 13300. 
 
Per un elenco completo delle pubblicazioni si veda 
https://sites.google.com/site/dibernardogroup/publications 
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3.1  Responsabilità scientifica per progetti di ricerca nazionali e internazionali ammessi al 
finanziamento sulla base di bandi competitivi che prevedono la revisione tra pari 
 
Coordinamento scientifico di progetti di ricerca nazionali e internazionali 
 
• Coordinatore Nazionale del Progetto MUR PRIN 2022 (Machine-learning based control of complex multi-

agent systems for search and rescue operations in natural disasters (MENTOR)). Il progetto coinvolge unità 
di Napoli e Bologna. 
 

• Coordinatore Nazionale del Progetto MIUR PRIN 2017 (Advanced Network Control of Future Smart Grids). 
Il progetto coinvolge unità di Napoli, Pisa, Catania, Politecnico di Torino, Pisa e Padova. 
 

• Mario di Bernardo ha ideato, redatto, contattatato i partner, sottomesso e negoziato insieme al Prof 
Bernard Brogliato (INRIA Rhone-Alpes, Grenoble, Francia) il Progetto Europeo SICONOS (Simulation 
and Control of Nonsmooth Dynamical Systems - IST 37172 – V  FP) di durata quadriennale iniziato il 1 
settembre 2002 e terminato il 31 dicembre 2006. Il progetto ha ricevuto un finanziamento complessivo 
di circa EUR 2.800.000 e ha coinvolto sia l’Università di Napoli Federico II che la University of Bristol 
come Principal Contractors e altre importanti istituzioni europee tra cui INRIA, KTH - Stoccolma, 
Eindhoven, UPC – Barcelona, ETH – Zurigo. 
 

• Componente presso la University of Bristol (Regno Unito) dell’Unità coordinatrice del progetto 
internazionale EPSRC BCANM (Bristol Center for Applied Nonlinear Mathematics) finanziato dall’ 
Engineering and Physical Science Research Council inglese. Il progetto che ha ricevuto un finanziamento 
complessivo di circa £ 1.000.000 ha avuto inizio il 1 ottobre 2002 ed è terminato il 30 settembre 2007. 
 

• Membro fondatore del Bristol Centre for Complexity Sciences presso la University of Bristol (Regno 
Unito) finanziato dall’Engineering and Physical Research Council del Regno Unito per il periodo 2007-
2011 attraverso un finanziamento complessivo di £ 4.000.000 come responsabile dell’area di ricerca 
‘Nonlinear Control Theory’.  
 

Coordinamento di Unità di Ricerca e partecipazione a progetti nazionali ed internazionali 
 
2024-2027 Progetto Marie Curie Training Network “Beyond the Edge” – Horizon Europe (Project 101120085 

– HORIZON-MSCA-2022-DN-01-01) 
Responsabile di Unità and Career Advisor  

 
2023-2025 Progetto MIUR PRIN 2022 (Machine-learning based control of complex multi-agent systems for 

search and rescue operations in natural disasters (MENTOR)) 
 Coordinatore Nazionale – EUR 358K 

 
2023-2025 EU Horizon Europe Project SHARESPACE (Embodied Social Experiences in Hybrid Shared 

Spaces – www.sharespace.eu) – [555,5K] 
 Coordinatore dell’Unità di Ricerca presso la Federico II e  il CRdC Tecnologie SCARL  

 
2020-2022 Progetto MIUR PRIN 2017 (Advanced Network Control of Future Smart Grids) 
 Coordinatore Nazionale – EUR 991K  
 
2017-2021 Vincitore di un Progetto VINCI (Università Italo Francese) per il finanziamento di una borsa 

triennale di Dottorato in cotutela con l’Università di Montpellier, Francia  
 
2014-2019 EU H2020 Project COSYBIO (Control Engineering of Biological Systems for Reliable Synthetic 

Biology Applications www.cosy-bio.eu) – EUR 600K [250K Naples, 350K Bristol] 
 Coordinatore dell’Unità di Ricerca di Napoli Federico II 

 
2014-2019 È Responsabile Scientifico (Project coordinator) del progetto “Harnessing Synthetic 

Oscillator” (Strand 3.2) del Bristol Centre for Synthetic Biology (BCSB) finanziato dal BBSRC 
Research Council UK, (GBP 754K), 2014-2018 
 

http://www.cosy-bio.eu/
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2013-2016 Responsabile scientifico dell'Unità di ricerca del progetto europeo triennale ALTEREGO 
(Enhancing socio-motor interactions using information technology)  - FP7 ICT 2011 Call 9 n. 
ICT-600610 (EUR 223K) 
 

2014 Riceve un finanziamento nell’ambito della Rete di eccellenza MASTRI (POR Campania FSE 
2007-2013)  per coprire le proprie spese di viaggio, vitto e alloggio per una visita di studio e 
di ricerca di 6 settimane presso la New York University e quelle necessarie ad ospitare 
ricercatori stranieri presso il Dipartimento di Ingegneria Elettrica e delle Tecnologie 
dell’Informazione (EUR 15K) 

 
2013 Riceve una Leverhulme Visiting Professorship Grant per un progetto di cooperazione 

scientifica internazionale con il Prof Guanrong Chen, City University of Hong Kong (14K 
sterline) 

 
2011-2012 Partecipante al progetto FARO (Finanziamento per l’Avvio di Ricerche Originali) finanziato 

dal Polo delle Scienze e delle Tecnologie dell’Università di Napoli Federico II e dalla 
Compagnia di San Paolo su Controllo e Sincronizzazione di Reti Complesse di Circuiti (EUR 
60K) 

 
2008-2010 Partecipante al progetto MITS (Marine Intelligent Transportation System) finanziato dalla 

Regione Campania (Bando per la concessione degli aiuti alle PMI in attuazione della Misura 
3.17 del POR Campania 2000/2006 nell'ambito dell'APQ in materia di e-government e 
società dell'inormazione - Metadistretto del settore ICT) 
 

 Partecipante al progetto AXI565240 finanziato dalla Regione Campania (Bando per la 
concessione degli aiuti alle PMI in attuazione della Misura 3.17 del POR Campania 
2000/2006 nell'ambito dell'APQ in materia di e-government e società dell'inormazione - 
Metadistretto del settore ICT) 
 

2007-2012 Co-investigator (co-responsabile) del progetto di ricerca internazionale Applied Nonlinear 
Mathematics – Making it Real (EP/E032249/1) finanziato da EPSRC UK (Engineering and 
Physical Research Council) per 1.770.633 sterline presso la University of Bristol (Regno 
Unito) 

 
2007-2010   Responsabile scientifico dell’Unità  dell’ Università di Napoli Federico II  nell’ambito del 

progetto europeo triennale COBIOS (Engineering Complexity in Biological Systems)  – 
Project no. COBIOS-043379 (VI FP – NEST Initiative). 
 

2007-2009 Co-Investigator (partecipante) del progetto “Seizure Prevention via control of neuronal 
activity” finanziato dal Medical Research Council, UK (MRC) Milstein Fund (315.000 
sterline) presso la University of Bristol (Regno Unito) 

  
2007-2010 Partecipante al progetto INCIPIT CAMPANIA (2007-2010), finanziato dal Ministero dello 

Sviluppo Economico (Progetti finanziati nel contesto del bando 2005 (misura b), art. 106, ex 
388/00) con l’obiettivo di proporre e diffondere alle aziende alcune delle piu’ innovative 
tecnologie ICT based. 

 
2006-2007 Partecipante al progetto “AGRIMATION – Tecnologie dell’automazione per la qualità e la 

sicurezza delle produzioni alimentari” finanziato dall’IPI (Istituto per la Promozione 
Industriale)  

 
2005-2007 Responsabile scientifico dell’Unità di Ricerca di Napoli nell’ambito del progetto MIUR-PRIN 

2005 “MACSI-Modellistica, Analisi e Controllo di Sistemi Ibridi”  dal Prof. Alessandro Giua, 
Università di Cagliari 

 
2002-2006 Responsabile scientifico dell’Unità di Ricerca dell’Università del Sannio nell’ambito del progetto 

Europeo SICONOS (finanziamento ricevuto di EUR 147.000)  
 
 

2000-2003   Principal Investigator (Responsabile Scientifico) del progetto di ricerca dell’ E.P.S.R.C. 
(Consiglio Nazionale delle Ricerche Inglese) intitolato “Analytical and numerical investigation of 
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sliding orbits and their bifurcation in PWL dynamical systems” (GR/M81908/01) di circa £ 
45.000 con i quali viene finanziata tra l’altro una borsa di dottorato di ricerca (PhD) presso il 
Department of Engineering Mathematics, University of Bristol, U.K. 
 

2000-2003 Co-Investigator (co-responsabile scientifico) del progetto EPSRC “Adaptive Control of Systems 
with Nonlinear and Chaotic Dynamics with Applications to the Control of Bifurcations in Flight 
Dynamics” (GR/M97923/01) dal quale riceve un finanziamento di £ 168.878 per il 
finanziamento di un progetto di ricerca sull’analisi ed il controllo di biforcazioni  nella 
meccanica di volo di aerei da combattimento; tale finanziamento viene parzialmente speso per 
coprire un posto di Ricercatore ed un Dottorato di Ricerca presso l’Università di Bristol. 

1999-2001 Responsabile Scientifico per l’Unità dell’Università di Bristol di un progetto di ricerca 
internazionale “Acciones  Integradas” con l’Universitat Politecnica de Catalunya, Barcellona, 
Spagna. 

1999-2001  Coordinatore del progetto finanziato  dai Jaguar Research Labs di Coventry, U.K. e l’E.P.S.R.C 
sull’analisi ed il controllo di dinamiche discontinue dovute alla presenza di backlash in sistemi 
automotive (finanziamento complessivo di circa £ 60.000) presso l’Università di Bristol 

 
1999-2002 Estensore e Coordinatore insieme al Prof. J. Hogan, University of Bristol di un progetto di 

ricerca finanziato dalla DE.R.A. (Defense Research Agency) di circa 125000 sterline per lavorare 
alle applicazioni della sincronizzazione del caos in sistemi dinamici nonlineari nell’ambito delle 
comunicazioni; 
 

1998-1999 Riceve finanziamento ad personam dalla Nuffield Foundation, UK di circa 4000 sterline sul 
programma 2 year Nuffield Award to Newly Appointed Lecturers. 
 

 
Collaborazioni Scientifiche con Enti ed Industrie 
 
Oltre ai progetti scientifici, Mario di Bernardo è stato coinvolto in molteplici progetti di ricerca e 
convenzioni finanziati da aziende: 
 
• IPM-Net e Blixer s.p.a..: analisi di reti di comunicazione. 
• Centro Ricerche FIAT (CRF) 

Huawei Theory Lab 
• Società AXITUDE e FLEXITAB nell’ambito dei progetti finanziati dalla Regione Campania (Bando per la 

concessione degli aiuti alle PMI in attuazione della Misura 3.17 del POR Campania 2000/2006) 
• Centro Ricerche ELASYS e Magneti Marelli: analisi di sistemi di cambio marcia robotizzati. 
• Jaguar Research Centre (Coventry): analisi e controllo di sistemi meccanici con backlash in ambito 

automotive 
• DERA (Defense Research Agency, UK): analisi e controllo di sistemi sicuri di comunicazione basati sul caos  

deterministico. 
• MBDA 

 
 

3.2 Risultati ottenuti nel trasferimento tecnologico in termini di partecipazione alla creazione 
di nuove imprese (spin off), sviluppo, impiego e commercializzazione di brevetti 
 
• Partecipante al progetto INCIPIT Campania - Ministero dello Sviluppo Economico (Progetti finanziati nel 

contesto del bando 2005 (misura b), art. 106, ex 388/00) [2007-2011] . Gli obiettivi del progetto erano: 
 

1. Qualificare il tessuto industriale del territorio campano: riconoscendo e validando le tecnologie ICT 
based per l'automazione industriale - emergenti e più promettenti; promuovendo nuove imprese nel 
campo delle applicazioni ICT per l'automazione; selezionando, formando e qualificando le risorse 
umane; favorendo la brevettazione. 

2. Incoraggiare il finanziamento dei programmi di aggiornamento ed innovazione tecnologica delle 
imprese attraverso il ricorso al private equity. 

3. Realizzare un network internazionale di area. 
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• Partecipante al progetto "AGRIMATION Tecnologie dell'automazione per la qualità e la sicurezza delle 

produzioni alimentari" finanziato dall'IPI (Istituto per la Promozione Industriale) [2007-2010] 
 

• Partecipante al progetto MITS (Marine Intelligent Transportation System) finanziato dalla Regione 
Campania (Bando per la concessione degli aiuti alle PMI in attuazione della Misura 3.17 del POR Campania 
2000/2006 nell'ambito dell'APQ in materia di e-government e società dell'inormazione - Metadistretto del 
settore ICT) [2008-2010] 
 

• Partecipante al progetto AXI565240 finanziato dalla Regione Campania (Bando per la concessione 
degli aiuti alle PMI in attuazione della Misura 3.17 del POR Campania 2000/2006 nell'ambito dell'APQ in 
materia di e-government e società dell'inormazione - Metadistretto del settore ICT) [2008-2010] 

 

3.3 Visite presso università e istituti di ricerca stranieri 
 
Vengono riportate di seguito  visite di studio e di ricerca presso istituti di ricerca stranieri superiori ai 15 giorni. 
 
2014    Dynamical Systems Laboratory, Polytechnic Institute of New York University, New York (USA) 
 (visita di studio e di ricerca di 6 settimane nell’ambito del progetto regionale di internazionalizzazione 

MASTRI) 
 

2009  Institute of Industrial Science, University of Tokyo, Giappone 
(seminari e visita al gruppo del prof Kazuyuki Aihara) 
  

2008 Department of Mechanical Engineering del Massachussets Institute of Technology (MIT), Boston, USA 
per collaborare con il prof JJ Slotine sull’analisi della contrattività di sistemi dinamici nonlineari 

 
2007  Centre de Recerca Matematica, Universitat Autonoma de Barcelona, Spagna 

partecipazione al programma trimestrale sui sistemi piecewise-smooth da gennaio a marzo 2007. 
 
2006 KTH (Stoccolma, Svezia) per partecipare al programma congiunto di ricerca sui sistemi ibridi e 

discontinui con i Proff Karl Johansson e Arne Nordmark 
 

2005 Centre de Recerca Matematica (CRM) – Universitat Autonoma de Barcelona per partecipare al 
programma di ricerca finanziato dal governo della Catalogna sui sistema ibridi e discontinui 
 
Universidad Nacional de Colombia – Manizales, Colombia per lavorare al controllo dei sistema 
discontinui con i Prof. Fabiola Angulo e Gerard Olivar 
 
City University of Hong Kong, Cina, per lavorare all’analisi ed al controllo delle reti complesse insieme 
al Prof Ron Chen 
 

2004 IOC, Universitat Politecnica de Catalunya per lavorare al controllo dei sistemi discontinui con i Proff. 
Enric Fossas e Gerard Olivar 
 

2003 INRIA Rhone  Alpes, Grenoble, Francia per collaborare con il Prof Bernard Brogliato all’analisi dei 
sistemi complementari 

 
1999  Centro di Studi Avanzati (INCAS) dell’Università di Nizhny Novgorod, Russia per lavorare alla 

classificazione di biforcazioni non-standard nei sistemi continui a tratti insieme al Prof. Mark I. Feigin 
 

1998 Department of Automatic Control, Lund Institute of Technology, Sweden su invito del Prof. K. Astrom 
per collaborare insieme al Dr. K. Johansson allo studio delle cosiddette “sliding orbits” nei sistemi di 
controllo a relè; 
 

1997 Dipartimento di Ingegneria Elettrica della University of Texas at Houston, USA su invito del Prof. G. R. 
Chen, per lavorare congiuntamente ad un nuovo schema per il controllo delle biforcazioni e del caos nei 
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sistemi dinamici nonlineari;  
 

1996   Dipartimento di Matematica Applicata della Universitat Politecnica de Catalunya, Barcellona, Spagna 
per una collaborazione con il Prof. E Fossas ed il Dr. G. Olivar sullo studio delle dinamiche discontinue 
dei convertitori DC/DC; 

 
 

3.4  Direzione di gruppi di ricerca e studenti di dottorato di ricerca (PhD) 
 
Mario di Bernardo dirige attualmente le attività di  7 studenti di dottorato di ricerca l’Università di Napoli 
Federico II di cui è unico tutor. Ha svolto il ruolo di docente guida per numerosi studenti di dottorato presso 
l’Università di Bristol (Regno Unito) e l’Università di Napoli Federico II. 
Egli inoltre dirige o ha diretto le attività di numerosi assegnisti di ricerca (Napoli) e postdoctoral fellows 
(Bristol). 
 
Attività di tutoraggio di studenti di dottorato di ricerca presso l’Università di Napoli Federico II 
 
Mario di Bernardo ha diretto, in qualità di Tutore o co-Tutore, le attività condotte dai seguenti studenti di 
dottorato presso l’Università di Napoli Federico II: 
 
• Sabato Manfredi (XIX ciclo, 2002-2005) con la tesi di dottorato intitolata “Robust Active Queue 

Management Control in Communication Networks” 
• Francesco Sorrentino (XX ciclo, 2004-2007) con la tesi di dottorato intitolata “Complex Networks: 

Topology, Synchronization and Control” 
• Gustavo Osorio (XX ciclo, 2004-2007) con la tesi di dottorato intitolata “Complex Behaviour in Impacting 

Systems” 
• Ricardo Alzate (XXI ciclo, 2005-2008) con la tesi di dottorato intitolata “Analysis and Applications of 

Bifurcations in Systems with Impacts and Chattering” 
• Pietro De Lellis (XXII ciclo, 2006-2009) con la tesi di dottorato intitolata “Decentralized Adaptive 

Synchronization and Control of Complex Networks” 
• Umberto Montanaro (XXII ciclo, 2006-2009) con la tesi di dottorato intitolata “Model Reference 

Adaptive Control of Piecewise Affine Systems and Applications” 
• Giovanni Russo (XXIII ciclo, 2007-2010) con la tesi di dottorato intitolata “Analysis, Control and 

Synchronization of nonlinear systems and networks via Contraction Theory: theory and applications” 
• Lucia Marucci (XXIII ciclo, 2007-2010) con la tesi di dottorato intitolata “Mathematical Modelling and 

Nonlinear Analysis of Synthetic Gene Networks” 
• Filippo Menolascina (XXIV ciclo, 2008-2011) con la tesi di dottorato intitolata “Synthetic Gene Network 

Identification and Control by means of Microfluidic Devices” 
• Carlos Hoyos Velasco (XXIV ciclo, 2008-2011) con la tesi di dottorato intitolata “Modelling, Analysis, 

Control and Experimental Validation of Electromechanical Valve Actuators in Automotive Systems” 
• Davide Liuzza (XXV ciclo, 2010-2013) con la tesi di dottorato intitolata “Synchronization and 

Convergence of Piecewise Smooth Systems and Networks” 
• Alessandro Salvi (XXVI ciclo, 2011-2014) con la tesi di dottorato initolata “Cooperative Control for Vehicle 

Platooning: A Complex Network approach” 
• Gianfranco Fiore (XXVII ciclo, 2012--) che svolge attività di studio e di ricerca sul controllo real-time di 

popolazioni cellulari in biologia sintetica presso l’Istituto Telethon per la Genetica e la Medicina (TIGEM) 
• Daniel Burbano Lombana (XXVII ciclo, 2012-2015) con la tesi di dottorato intitolata  
• Francesco Scafuti (XXVIII ciclo, 2013-2016) con la tesi di dottorato intitolata Control of complex 

networks via network evolution 
• Christian Camilo Erazo (XXIX ciclo, 2014-2017) con la tesi di dottorato intitolata  Stability of piecewise 

smooth systems 
• Davide Fiore (XXIX ciclo, 2014-2017) con la tesi di dottorato intitolata Contraction and convergence of 

piecewise smooth systems 
• Marco Coraggio (XXXII ciclo 2017-2020) con la tesi di dottorato intitolata Synchronization of piecewise 

smooth networks 
• Carmela Calabrese (XXXIII ciclo 2018-2021) con la tesi di dottorato intitolata Modelling and analysis of 

leadership in human groups [Cotutela internazionale con l’Università di Montpellier, Francia] 
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• Agostino Guarino (XXXIII ciclo 2018-2021) con la tesi di dottorato intitolata Control Engineering of 
Synthetic Biological Systems 

• Ricardo Cardona (XXXIV ciclo 2019-2022) con la tesi di dottorato intitolata Control of complex 
cyberphysical systems 

• Davide Salzano (XXXV ciclo 2019-2023) con la tesi di dottorato Multicellular Control of cellular 
populations in synthetic biology [Cotutela internazionale con l’Università di Bristol, Regno Unito] 

• Francesco De Lellis (XXXV ciclo 2019-2023) con la tesi di dottorato Control tutored reinforcement 
learning  

• Andrea Giusti (XXXVI ciclo 2020-2024) con la tesi di dottorato intitolata Controlling swarming 
behaviour in large-scale multi-agent complex systems 

Irene de Cesare (XXXV ciclo 2019-2023) con la tesi di dottorato intitolata "Tools and applications of 
cybergenetics control of living cells: taming complexity" [Cotutela internazionale con l'Università di 
Bristol, Regno Unito] 
• Vittoria Martinelli (XXXVII ciclo 2020-2024) con la tesi di dottorato intitolata Multicellular 

Implementation of Proportional-Integral-Derivative Controllers in Microbial Consortia 
• Sara Brancato (XXXVIII ciclo 2023-) 
• Aiwin Thomas Vadakkan (XL ciclo 2024-)  
• Antonio Spallone (XL ciclo 2024-) 
 
Attività di tutoraggio di studenti di dottorato di ricerca presso la Scuola Superiore Meridionale 
 
Mario di Bernardo ha supervisionato, in qualità di Tutore, le attività condotte dai seguenti studenti di 
dottorato quadriennale (Ph.D.) presso la Scuola Superiore Meridionale di Napoli: 
 
• Gian Carlo Maffettone (XXXVI ciclo 2020-2025) con la tesi di dottorato intitolata Controlling the 

Collective Dynamics of Large-Scale Multi-Agent Systems 
• Andrea Lama (XXXVII ciclo 2021-) 
• Antonio Grotta (XXXVII ciclo 2021-) 
• Italo Napolitano (XXXIX ciclo 2023-) 
• Stefano Covone (XL ciclo 2024-) 
• Beniamino Di Lorenzo (XL ciclo 2024-) 
 
 
È stato supervisore delle attività di ricerca di diversi studenti di dottorato in visita presso il gruppo di ricerca 
SINCRO dell’Università di Napoli Federico II: 
 
• Arsenii Mustafin, Boston University (4 mesi) 
• CuiLi Yang, City University of Hong Kong (3 mesi) 
• Luiz Felipe Turci, Instituto Tecnologico Aeronautico, Brasile (12 mesi) 
• Vanessa Moreno-Font, Universitat Politecnica de Catalunya, Spagna (5 mesi) 
• Ivan Merillas, Universitat Politecnica de Catalunya, Spagna (3 mesi) 
• Fabiola Angulo, Universitat Politecnica de Catalunya, Spagna (6 mesi) 
• Zhengping Fan, City University of Hong Kong, China (3 mesi) 

 
Attività di tutoraggio di studenti di dottorato di ricerca presso la University of Bristol (UK) 
 
Mario di Bernardo ha supervisionato, in qualità di Supervisor o Co-Supervisor, le attività condotte dai 
seguenti studenti di dottorato (Ph.D.) presso il Department of Engineering Mathematics e il Bristol Center 
for Complexity Sciences della University of Bristol (Regno Unito): 
 
• Guy Charles (1999-2002) con la tesi di dottorato intitolata “Bifurcation tailoring applied to nonlinear 

flight dynamics” 
• Piotr Kowalczyz (2000-2003) con la tesi di dottorato intitolata “Analytical and numerical investigation of 

sliding bifurcations in n-dimensional piecewise smooth dynamical systems” 
• Paul Davison (2000-2003) con la tesi di dottorato intitolata “Development, modelling and control of a 

multi-degree of freedom dynamic wind tunnel rig” 
• Darran Venn (2003-2006) con la tesi di dottorato intitolata “The application of biurcation analysis to 

road vehicle dynamics” 
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• Athanasios Polynikis (2006-2009) con la tesi di dottorato intitolata “Modelling and analysis of gene 
regulatory networks” 

• Thomas Gorochowski (2008-2011) con la tesi di dottorato intitolata “Evolving Dynamical Networks: 
analysis, synchronisation and applications” 

• Oliver Purcell (2008-2011) con la tesi di dottorato intitolata “Design, analysis and construction of novel 
synthetic gene networks” 

• Petros Mina (2010-2013) con la tesi di dottorato intitolata “Mathematical Modelling and analysis of 
emergent behaviour in bacterial populations” 

• Thomas Todd (2011-2014) con la tesi di dottorato intitolata “Robust Oscillations in Cells” 
• Adam Zienkiewicz (2012-2015) Modelling and Control of Fish Schooling, jointly supervised with Dave 

Barton (Engineering Mathematics) and Maurizio Porfiri (New York University) 
• Tim Barker (2013-2017) Modelling and Control of Traffic Networks, funded by a Dysons Scholarship 
• Lewis Roberts (2012-2017) Modelling and Control of Power Grids, jointly supervised with Alan 

Champneys (Engineering Mathematics) 
• Louis Kempton (2013-2017) Control of Evolving Dynamical Networks, jointly supervised with Dr Guido 

Herrmann (Mechanical Engineering) 
• Francesco Alderisio (2014-2018) Modeling and control of human coordination in multiplayer games 
• Vittorio Bartoli (2016-2020) Modelling and implementation of Tuneable Devices in Synthetic Biology 
• Maria Lombardi (2017-2020) Motor coordination in groups of humans and artificial avatars 
• Fabrizia Auletta (2018-2021) Multi-agent systems control and coordination via AI  [International 

Cotutelle award with Macquarie University] 
 
Supervisione di Assegnisti di Ricerca e Postdoctoral fellows 
 
 Davide Salzano 
 Gian Carlo Maffettone 
 Andrea Giusti 
 Shihao Xie 
 Antonio Spallone 
 Francesco De Lellis 
 Sara Brancato 
 Marco Coraggio (Napoli, 2020-2021) 
 Criseida Zamora (Bristol, 2019-2020) 
 Barbara Shannon (Bristol, 2017-2020) 
 Davide Fiore (Naples, 2018-2019) 
 Antoni Matyaskiewicz (Bristol; 2015-2017) 
 Gianfranco Fiore (Bristol; 2015-2017) 
 Chao Zhai (Bristol; 2013-2015) 
 Pietro De Lellis (Naples; 2009-2012)  
 Petri Piiroinen (Bristol; 2003-2006)  
 Piotr Kowalczyk (Bristol; 2003-2006) 
 Xiaofan Wang (Bristol; 2002-2003) 
 
 

3.5 Relazioni invitate plenarie e semi-plenarie  
 
• È stato invitato come Invited Plenary Speaker a tenere relazioni plenarie alle seguenti conferenze 

nazionali ed internazionali: 
 
o Chinese Control Conference 2025, Chonqing, Cina, Luglio 2025 
o 16th Dynamical Systems applied on Biology and Natural Sciences, Naples, January 2025 
o Workshop per l'inaugurazione professorale di Lucia Marucci, University of Bristol, Regno Unito, Giugno 

2025 
o Galileo Night Lecture, American Academy in Rome, Roma, Aprile 2025 
o Centre of Excellence “Science of Intelligence”, Humboldt Universitaet, Berlin, December 2024 
o 2024 IEEE International Workshop on Complex Systems and Networks, Chonqing, China, October 

2024 
o Workshop on Frontiers in Systems and Control, Vancouver, Canada, September 2024 
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o NetSci 2024 (Invited Plenary Talk), Quebec city, Canada, June 2024 
o LongRange workshop, Pompei, Italy, Maggio 2024 
o Unione Matematica Italiana (MSE), online talk, Marzo 2023 
o ELLIIT Symposium on Network Dynamics and Control, Linkoping, Sweden, September 2023  
o Dynamics Days Europe, Naples, Italy, September 2023 
o Postgraduate Engineering Symposium, University of Warwick, April 2022 
o IEEE CSS Workshop, Stockholm, June 2022 
o Calcolo Scientifico e Modello Matematici, CNR – Roma, Aprile 2022 
o NetSci 2021 Satellite meeting on Controlling Complex Systems, June 2021 
o MATLAB World Expo, Virtual meeting, March 2021 
o International workshop ‘Controversie nelle misure di lockdown’, Policlino Gemelli, Roma, January 2021 
o IEEE Symposium on Circuits and Systems (Invited Plenary Overview Talk), Seville, October 2020 
o International Workshop on Complex Systems and Networks, Chonquing, November 2020 
o International Workshop on Threshold Networks, University of Nottingham, July 2019 
o Regional Conference of the Complex Systems Society – Trento, July 2019 
o International workshop of the Italian Society for Chaos and Complexity, Politecnico di Torino, Ottobre 

2018 
o International Conference on Nonlinear Dynamics of Electronic Systems (NDES2018), Catania, giugno 

2018 
o International workshop of the Italian Society for Chaos and Complexity, Catania, settembre 2018 
o IEEE Circuits and Systems Distinguished Lecture press RMIT Melbourne, Australia, dicembre 2017 
o International Workshop on Complex Systems and Networks 2017, Doha, Qatar, Dicembre 2017 
o International Workshop on Control Engineering and Synthetic Biology, Royal Society of London,  

July 2017 
o IEEE Conference on Control and Automation, Ohrid, Macedonia, June 2017 
o 12th Chinese Conference on Complex Netowrks, Taiyuan, China, October 2016 
o IMA workshop on Biological Systems, Institute of Mathematics and its Applications, Minneapolis, US, 

November 2015 
o IEEE International Meeting on Analysis and Applications of Nonsmooth Systems, Como, settembre 

2014 
o International Workshop on Complex Networks and Applications, RMIT Melbourne (Australia), maggio 

2014 
o 8th SICC International Workshop on Topics in Nonlinear Dynamics, Urbino, settembre 2013 
o Riunione Annuale dei Ricercatori in Ingegneria Elettrica (ET13), Padova, giugno 2013 
o International Workshop 'Analysis of Complex Networks: Dynamics and Structure', Politecnico di Milano, 

Italy, febbraio 2013 
o SICC International Tutorial Workshop “Complex Networks in Action”, University of Catania, Italy, 

settembre 2012 
o IEEE International Workshop on Complex Systems and Networks, IMA (Minneapolis, USA), settembre 

2012 
o International Workshop on Control of Complex Systems, University of Warwick, febbraio 2012 
o 6th SICC International Workshop on Topics in Nonlinear Dynamics, Urbino, settembre 2011 
o IEEE International Workshop on Complex Systems and Networks, Melbourne, Australia 2011 
o International School on Complex Dynamics Engineering, Batz-sur-mer, Francia, 2011 
o International Symposium on Innovative Mathematical Modelling, Tokyo, Giappone, 2011 
o International Workshop on Structural Dynamical Systems, Monopoli, Bari 2010 
o IEEE International Workshop on Complex Systems and Networks, Pechino, Cina, 2010 
o 2nd IFAC Conference on Analysis and Control of Chaotic Systems, Londra, UK, 2009 
o IEEE International Workshop on Complex Systems and Networks, Canberra (Australia), ottobre 2008 
o International Workshop on Structural Dynamical Systems: Computational Aspects, Monopoli (Bari), 

giugno 2008 
o IEEE International Workshop on Complex Systems and Networks, Guilin (Cina), luglio 2007 
o Relazione plenaria alla Riunione Annuale dei Ricercatori in Ingegneria Elettrica, Firenze, giugno 2007 
o  Conferenza Internazionale PHYSCON’05 (Physics and Control), San Pietroburgo,  Russia, agosto 2005. 
o Relatore Invitato presso il Centro de Recerca Matematica (Universitat Autonoma de Barcelona) -  

Programma di Ricerca sui sistemi discontinui, gennaio-marzo 2005. 
o Workshop sulla Dinamica Non Lineare nell’Ingegneria di Processo (DINIP2000), Roma, giugno 2000. 

 
• È stato Invited Speaker a sessioni speciali delle seguenti conferenze scientifiche internazionali: 
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o Invited minisymposium speaker at the SIAM Conference on Applied Dynamical Systems, Portland (USA), 
Maggio 2023 

o Invited minisymposium speaker at the SIAM Conference on Applied Dynamical Systems, Snowbird, Utah 
(USA), maggio 2019 

o Invited minisumposium speaker at the SIAM Conference on Applied Dynamical Systems, Snowbird, Utah 
(USA), maggio 2017 

o Invited minisymposium on Synchronization of complex networks of mechanical systems at the SIAM 
Conference on Applied Dynamical Systems, Snowbird, Utah (USA), maggio 2015 

o Invited session on Analysis and Synchronization of Complex Networks at IEEE Symposium on Circuits 
and Systems 2014, Melbourne (Australia), maggio 2014 

o Invited session on contraction theory at IEEE Conference on Decision and Control 2013, Florence (Italy), 
dicembre 2013 

o Invited session  on event-triggered and self-triggered control at IFAC Conference on Nonlinear Control 
Systems, Toulouse (Francia), ottobre 2013 

o Special Session on Complex Networks, IEEE International Symposium on Circuits and Systems, Seoul 
(Corea), maggio 2012 

o Minisymposium on Control and Synchronization of Chaos and Complex Dynamics, European Nonlinear 
Dynamics Conference (ENOC2011), Rome, luglio 2011 

o Minisymposium on Experiments in Nonlinear Dynamics and Control at the European Nonlinear 
Dynamics Conference (ENOC2011), Rome, luglio 2011 

o Special Session on Nonlinear Dynamics of Electronic Systems at the IEEE International Symposium on 
Circuits and Systems, Rio de Janeiro, maggio 2011 

o Invited Session on Adaptive Control and Synchronization of Complex Networks at the IFAC World 
Congress, Milano, agosto 2011 

o Invited Session on the Impact and Contributions of Control and Dynamical Systems to the Biological 
Sciences at the IEEE Conference on Decision and Control, Atalanta, USA, dicembrer 2010 

o Special Session on Complex Networks at the IEEE International Symposium on Circuits and Systems, 
Parigi, maggio 2010 

o Special Session on Analysis and Design of Biomolecular circuits and Systems, IEEE International 
Symposium on Circuits and Systems, Taipei, maggio 2009 

o Special Session on Complex Networks tenutasi alla IEEE Symposium on Circuits and Systems 
(ISCAS08), Seattle, USA, maggio 2008 

o Minisymposium on Analysis and Control of Complex Networks alla Mathematics of Networks and 
Systems Conference (MTNS08), Virginia, USA, luglio 2008 

o Special Session on Complex Systems and Networks, IEEE Symposium on Circuits and Systems 
(ISCAS07), New Orleans, USA, maggio 2007 

o Special Session on Complex Networks tenutasi alla Nonlinear Theory and Applications Conference 
(NOLTA06), Bologna, settembre 2006 

o Special Session on Noninear Dynamical Control Systems tenutasi alla IEEE Control and Decision 
Conference-European Control Conference (CDC/ECC05), Siviglia, Spagna, dicembre 2005 

o Special Session on Nonsmooth Dynamical Systems tenutasi alla Mathematics of Networks and Systems 
Conference (MTNS06), Leuven, Belgio 2004 

o Minisymposium on Complex Networks tenutosi alla IEEE Symposium on Circuits and Systems 
(ISCAS04), Vancouver, Canada, 2004 

o Minisymposium on Nonsmooth Dynamical Systems alla IEEE ISCAS Conference, Bangkok, Tailandia, 
maggio 2003 

o Special Session on Nonlinear Dynamics of Electronic Systems, IEEE Symposium on Circuits and 
Systems (ISCAS99), Orlando, USA, maggio 1999 

 
• Mario di Bernardo ha, inoltre, tenuto seminari scientifici presso diverse istituzioni nazionali ed estere tra cui 

le Università di Oxford, Cambridge, Bath, Londra (UCL), l’Imperial College, l’Università di Lund, l’Università 
di Houston, l’ Università di Leeds, l’Universitat Politecnica de Catalunya, l’Università di Nizhny Novgorod 
(Russia), New York University, KTH (Stoccolma, Svezia), University of Tokyo (Giappone), MIT (Boston).   
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4. Attività Didattica 
 
4.1 Servizi prestati presso Atenei nazionali ed esteri 
 
Università di Napoli Federico II 
 
• Coordinatore del Dottorato di Ricerca in Modeling and Engineering Risk and Complexity della Scuola 

Superiore Meridionale, Università di Napoli Federico II, (dal 2020) 
• Membro del Collegio dei Docenti del Dottorato di Ricerca in Information and Communication Technology 

for Health, dell’Università di Napoli Federico II (dal 2019) 
• Membro del Collegio dei Docenti del Dottorato di Ricerca in Ingegneria Elettrica e delle Tecnologie 

dell'Informazione dell’Università di Napoli Federico II (dal 2013 al 2019) 
• Membro dal 2008 del Comitato Organizzatore della Scuola di Dottorato Internazionale organizzata ogni 

anno dalla Scuola di Dottorato in Ingegneria dell’Informazione dell’Università di Napoli Federico II 
• Componente del Consiglio della Scuola di Dottorato in Ingegneria dell’Informazione dell’ Università di 

Napoli Federico II 
• Membro del Collegio dei Docenti del Dottorato di Ricerca in Ingegneria Informatica e Automatica 

dell’Università di Napoli Federico II 
• Membro del Collegio dei Docenti del Dottorato di Ricerca in Ingegneria Chimica, Università degli Studi di 

Napoli Federico II. 
• Responsabile per l’Università di Napoli Federico II dei Progetti Socrates/Erasmus con l’Università 

Politecnica di Catalunya, Spagna, la National University of Ireland, Galway, la National Technical University 
of Athens, Grecia e il KTH, Stoccolma, Svezia  
 

Università del Sannio 
 
• Rappresentante dei Ricercatori presso il Consiglio di Corso di Laurea in Ing.  Energetica, Università del 

Sannio (2001-2003) 
 
• Componente della Commissione “Strutture e Laboratori per la Didattica” della Facoltà di Ingegneria 

dell’Università del Sannio (2001-2003) 
 

 
University of Bristol (Regno Unito) 
 
• Unit Organizer  del corso di dottorato (PhD)  “Nonlinear Control Theory” offerto a studenti postgraduate 

presso il Bristol Centre for Complexity Sciences dal 2008 in poi 
  

• Coordinatore di un team interdisciplinare di studenti undergraduate e postgraduate che ha preso parte alla 
competizione internazionale “International Genetically Engineered Machines” (iGEM – 
http://www.igem.org) tenuta ogni anno presso il MIT di Boston. Il team ha ricevuto il premio “Best Model 
Prize” (tra oltre 100 squadre competitrici) nell’edizione del 2008 e del 2009 e il “Best Food or Energy project 
award” in quella del 2010. Nel 2010 la squadra è inoltre risultata terza nella classifica finale della 
competizione che ha visto la partecipazione di oltre 100 squadre da altrettante istituzioni scientifiche 
internazionali. 
  

• Componente del Library Liaison Committee del Department of Engineering Mathematics, Università di 
Bristol dal 1999 al 2001 
 

4.2 Attività didattica svolta presso istituzioni universitarie nazionali ed estere 
 
Si riportano di seguito gli insegnamenti tenuti presso le Università di Bristol, Napoli Federico II e del Sannio 
(Benevento) indicando gli anni in cui il corso è stato svolto, le ore di lezione frontali e/o il numero di crediti 
formativi. 
 
 
Insegnamenti tenuti presso l’Università di Napoli Federico II 
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• Sistemi di Controllo per la Bioingegneria, Dipartimento di Ingegneria Elettrica e delle Tecnologie 

dell’Informazione, Università di Napoli Federico II, Corso di Laurea in Ingegneria Biomedica, 9CFU (dal 
2019) 
 

• Nonlinear Systems, Dipartimento di Matematica, Università di Napoli Federico II, Corso di Laurea in 
Mathematical Engineering, 6CFU (dal 2018) 
 

• Controlli Automatici, Facoltà di Ingegneria, Università di Napoli Federico II, Corso di Laurea in 
Ingegneria Informatica, 9 CFU (2012-2018) 
 

• Dinamica e Controllo Nonlineare, Facoltà di Ingegneria, Università di Napoli Federico II,  Corso di 
Laurea Specialistica in Ingegneria dell’Automazione, 6 CFU (dal 2012) 
 

• Analisi dei Sistemi e Automazione Industriale, Facoltà di Ingegneria, Università di Napoli Federico II, 
Corso di Laurea in Ingegneria Gestionale, 9 CFU (2005-2011) 
 

• Controllo Non Lineare I, Facoltà di Ingegneria, Università di Napoli Federico II, Corso di Laurea 
Specialistica in Ingegneria dell’Automazione, 3 CFU (2006-2011) 
 

• Controllo Non Lineare II, Facoltà di Ingegneria, Università di Napoli Federico II, Corso di Laurea 
Specialistica in Ingegneria dell’Automazione, 3 CFU (2007-2011) 
 

• Sistemi di Controllo Integrati, Facoltà di Ingegneria, Università di Napoli Federico II, Corso di Master in 
Ingegneria dell’Autoveicolo, 48 ore (2007-2008) 
 

• Dinamica Non Lineare, Facoltà di Ingegneria, Università di Napoli Federico II, Corso di Dottorato di 
Ricerca in Ing. Industriale ed Ingegneria dell’Informazione, 30 ore (2006/2009) 
 

• Elementi di Automazione, Facoltà di Ingegneria, Università di Napoli Federico II, Corso di Laurea in 
Ingegneria Informatica ed Automatica, 6 CFU (2001-2005) 
 

• Analisi dei Sistemi, Facoltà di Ingegneria, Università di Napoli Federico II, Corso di Laurea in Ingegneria 
Gestionale, 6 CFU (2002-2005) 
 

• Automazione Industriale, , Facoltà di Ingegneria, Università di Napoli Federico II, Corso di Laurea in 
Ingegneria Gestionale, 3 CFU (2002-2005)  
 

 
Insegnamenti tenuti presso la Scuola Superiore Meridionale (2020-) 
 
• Corso di dottorato su Modeling Complex Systems (24h), dal 2020 al 2023 
• Corso per allievi ordinari su Introduzione alla Teoria del Controllo (48h), a.a. 2024  
• Corso per allievi ordinari su Sistemi Dinamici (32h), a.a. 2022, 2023 
 
Insegnamenti tenuti presso l’Università del Sannio (2001-2005) 
 
• Dinamica Non Lineare, Facoltà di Ingegneria, Università del Sannio, Corso di Laurea Specialistica in Ing. 

Automatica, 4 CFU (2002-2005) 
 

• Modellistica e Simulazione, Facoltà di Ingegneria, Università del Sannio, Corso di Laurea in Ingegneria 
Informatica, 4 CFU (2001-2004) 
 

• Controlli,  Facoltà di Ingegneria, Università del Sannio, Corso di Laurea in Ingegneria Informatica, 6 CFU 
(2001-2004) 
 

• Fondamenti di Automatica I, Facoltà di Ingegneria, Università del Sannio, Corso di Laurea in Ingegneria 
Informatica, 5 CFU (2001) 
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• Analisi dei Sistemi, Facoltà di Ingegneria, Università del Sannio, Corso di Laurea in Ingegneria delle 
Infrastrutture, 5 CFU (2001) 
 

 
Insegnamenti tenuti presso la University of Bristol, Regno Unito (1997-2020) 
 
• Control Theory, Faculty of Engineering, IV anno (Master), 10 credits – 24 ore (1999-2020) 

 
• Nonlinear Control Theory, Bristol Centre for Complexity Sciences, Corso di Ph.D. - 10 ore (2008-2014) 

 
• Engineering Mathematics 1 – ODEs, I anno, Faculty of Engineering, 15 ore (1999-2002) 

 
• Mathematical Methods - Dynamic Optimization, III anno, Dept of Engineering Mathematics, 10 ore 

(2003-2005) 
 

• Engineering Mathematics 2 – PDEs, II anno, Faculty of Engineering, 15 ore (2003-2004) 
 

• Advanced Numerical Analysis and PDEs, II anno, Dept of Engineering Mathematics, 15 ore (2003-2004) 
 
• Continuous System Modelling, III anno, Dept of Engineering Mathematics, 15 ore (1997-2003) 
 
• Advanced Mathematics with Maple,  III anno, Department of Engineering Mathematics, 15 ore (1997-99)  
 
 

4.3 Attività didattica in scuole di dottorato presso istituzioni nazionali e straniere 
 
• Ha tenuto i seguenti corsi e lezioni di Dottorato presso istituzioni italiane e straniere: 

  
o Corso di dottorato su sistemi e reti complesse (10 ore), Politecnico di Torino, maggio 2024 
o Lezione invitata alla Scuola di Dottorato CILAM su analisi e controllo di reti complesse, 

Napoli, luglio 2023 
o Lezione invitata alla Scuola di Dottorato Internazionale Italo Gorini, Napoli, settembre 2021 
o Corso di Dottorato sull’analisi ed il controllo di reti complesse, Università di Bari (10 ore), 

marzo 2020 
o Lezione sull'analisi ed il controllo di reti presso la Scuola Internazionale Italo Gorini, Napoli, 

settembre 2019 
o Mini corso su controllo di sistemi multiagente Settimana intesiva INdAM (Istituto Nazionale 

di Alta Matematica), Dipartimento di Matematica, Università di Napoli Federico II, giugno 
2019 

o Lezione sull'analisi ed il controllo di reti presso la Scuola Nazionale F. Gasparini, Padova, 
giugno 2013 

o Corso di Dottorato sull’analisi ed il controllo di reti complesse, Universitat Politecnica de 
Catalunya, Spagna (10 ore), settembre 2012 

o Lezione sul controllo adattativo di sistemi ibridi presso la scuola internazionale di dottorato 
sul controllo dei sistemi complessi tenutasi a Batz-sur-Mer, Francia, novembre 2011 (2 ore) 

o Corso di Dottorato sulla dinamica ed il controllo di sistemi switched, PhD Programme of the 
Universitat Politecnica de Catalunya, Spagna negli anni 2004, 2005, 2006 (10 lezioni di 2 
ore ciascuna) 

o Corso di Dottorato sui Sistemi Ibridi, Università di Bologna, ottobre 2007 (10 ore) 
o Lezione sull’analisi ed il controllo di sistemi a commutazione, HYCON PhD School on 

Hybrid Systems, Università di Siena, luglio 2007 (2 ore). 
o Lezione sulle biforcazioni sui sistemi discontinui presso la scuola nazionale CIRA per 

dottorandi di ricerca in Automatica a Bertinoro (Forlí) luglio 2004 
o Lezione sui sistemi di controllo di congestione su reti presso la scuola nazionale CIRA per 

dottorandi di ricerca in Automatica a Bertinoro (Forlí) luglio 2005 
 

• È invitato a tenere una Lezione sull’analisi ed il controllo delle reti complesse presso la scuola SICC 
(Società Italiana Complessità e Caos) tenutasi a Firenze nel settembre 2005 
 



 18 

• È invitato a tenere una lezione sul controllo delle biforcazioni alla Scuola Nazionale di Dottorato in 
Teoria e Sviluppo dei Processi Chimici ADP04, Ischia, luglio 2004. 
 

• A giugno 2001 è invitato a tenere un minicorso sul controllo del caos ed i sistemi ibridi presso la Scuola 
Nazionale per Dottorandi di Ricerca in Ingegneria Chimica, tenutasi a Capri. 
 

• Nel novembre 1996 è stato invitato a tenere una lezione sul controllo adattativo del caos alla Terza Scuola 
per Dottorandi di Ricerca in Dinamica Non Lineare svoltasi a Bristol, Regno Unito 
 
 

4.4 Attività come promotore di scambi Erasmus 
 
Mario di Bernardo è Promotore e Referente del programma Socrates/Erasmus per favorire la mobilità di 
studenti e ricercatori/professori presso i seguenti istituti stranieri: 
 
- National University of Ireland, Galway (Irlanda) 
- Royal Institute of Technology (KTH), Stoccolma (Svezia) 
- Università di Liegi (Belgio) 
- Technical University of Eindhoven (Olanda) 
- Universitat Politecnica de Catalunya (Spagna) 
- University of Stuttgart (Germany) 
 
È stato promotore di un accordo Erasmus con la National Technical University of Athens (Grecia). 
 
4.5 Attività di didattica integrative e servizio agli studenti, supervisione di tesi e tirocini  
 
Dal 2005, Mario di Bernardo è stato Relatore di oltre 100 Tesi di Laurea e di Laurea Magistrale presso 
l’Università di Napoli Federico II.  
 
È stato inoltre tutor universitario di tirocini intra moenia ed extra moenia degli studenti dell”Università di 
Napoli Federico II.  
 
Mario di Bernardo è stato membro delle commissioni di laurea triennale e specialistica/magistrale in 
Ingegneria Informatica, Ingegneria Gestionale, Ingegneria Elettronica, Ingegneria Meccanica, Ingegneria 
dell’Automazione.  
 
Dal 1999 al 2002 è stato Project Supervisor di oltre 15 tesi di Master of Science (MSc.) o Engineering (MEng) 
presso la Faculty of Engineering della University of Bristol (Regno Unito) 

5. Organizzazione di iniziative scientifiche internazionali 
 
 
Organizzatore con Mike Richardson del Workshop Internazionale "Team and Multiagent Dynamics" 
tenutosi a Napoli a giugno 2023 
 
Organizzatore con Mustafa Khammash e Diego di Bernardo della Tutorial Session "Cybergenetics 
control of living cells", IEEE Control and Decision Conference 2019, Nizza, Francia, dicembre 2019 
 
Mario di Bernardo è stato organizzatore di numerose iniziative scientifiche nazionali e internazionali elencate 
di seguito: 
 
• Organizzatore con Mike Richardson del Workshop Internazionale “Team and Multiagent Dynamics” 

tenutosi a Napoli a giugno 2023 
• Organizzatore con Mustafa Khammash e Diego di Bernardo della Tutorial Session “Cybergenetics control 

of living cells”, IEEE Control and Decision Conference 2019, Nizza, Francia, dicembre 2019 
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• Organizzatore con Mustafa Khammash (ETH) e Davide Fiore (Napoli) di due sessioni speciali su “Control 
in Synthetic Biology” alla conferenza internazionale ECC 2019, Napoli, luglio 2019 

• Organizzatore con Massimo Franceschetti (UC San Diego) del Workshop Internazionale su “Modeling, 
Analysis and Control of Complex Networks and Cyber-physical systems”, Ischia, 29-30 giugno 2019 

• Organizzatore con Carlo Piccardi (Politecnico di Milano) di un Satellite event su New Trends on Analysis 
and Control of Complex Networks tenutosi alla European Conference on Complex Systems (Lucca) a cui 
hanno partecipato come relatori invitati i proff. Liu (Harvard), Tempo (Torino), Zampieri (Padova), Aoki 
(Tokyo) e Bemporad (Lucca), settembre 2014 

• Organizzatore con Krasimira Tsaneva-Atanasova (Exeter, Regno Unito) di una sessione invitata su 
Modeling, Analysis nad Control of Human-machine motor coordination alla IEEE Conference on 
Systems, Man and Cybernetics, San Diego (USA), ottobre 2014 

• Organizzatore con Guanrong Chen di una sessione invitata su Analysis and Synchronization of Complex 
Networks al IEEE Symposium on Circuits and Systems, Melbourne (Australia), maggio 2014 

• Organizzatore con Rodolphe Sepulchre (Cambridge) e Jean-Jacques Slotine (MIT) di due sessioni 
invitate sulla Contraction Theory e le sue applicazioni alla IEEE Conference on Decision and Control, 
Firenze (Italia), dicembre 2013 

• Organizzatore con Laura Gardini (Urbino), Fabio Dercole e Alessandro Colombo (Politecnico di Milano) 
dell’ International Tutorial Workshop on Bifurcations of Piecewise Smooth Systems sponsorizzato dalla 
Italian Society for Chaos and Complexity, Urbino, settembre 2013 

• Organizzatore con Laura Gardini (Urbino) e Stefano Lenci (Ancona) dell’ International Tutorial 
Workshop on Bifurcations of Piecewise Smooth Systems sponsorizzato dalla Italian Society for Chaos 
and Complexity, Urbino, settembre 2011 

• Organizzatore con Alessandro Colombo (MIT) di una  Invited Session on Geometry and Bifurcations of 
nonsmooth systems durante il 18th IFAC World Congress, Milano, agosto 2011 

• Organizzatore con Maurizio Porfiri (New York), Igor Belykh (Atalanta) e Jurgen Kurths (Potsdam) di due 
Minisymposia on Evolving Dynamical Networks presso la SIAM Conference on Applied Dynamical Systems, 
Snowbird (Utah), maggio 2011 

• Organizzatore con Guanrong Chen (Hong Kong) e Jinhu Lu (Beijing) della Special Session on Recent 
Advances in Complex Networks: Theory and Applications tenutasi alla IEEE International Symposium on 
Circuits and Systems, Paris, maggio 2010 

• Organizzatore con Diego di Bernardo (TIGEM, Italy) del Minisymposium on Cell Dynamics presso XXX 
Dynamics Days Europe conference, Bristol, settempre 2010 

• Organizzatore dell’ International Workshop on Complex Systems and Networks 
(http://www.enm.bris.ac.uk/anm/iwcsn09) sponsorizzato dalla IEEE Circuits and Systems Society, dal 
Bristol Centre for Complexity Sciences e dal progetto EU PASCAL, Bristol, Regno Unito, luglio 2009 

• Organizzatore e Coordinatore di un programma di ricerca sui sistemi ibridi svoltosi presso il Centre de 
Recerca Matematica (http://www.crm.es), Universitat Autonoma de Barcelona (Spagna) da gennaio a 
marzo 2007 

• Co-organizzatore insieme al Prof Erik Bollt, Clarkson University (USA) di un minisymposium su analysis 
and dynamics of networks tenutosi alla SIAM Conference on Application of Dynamical Systems, 
Snowbird, Utah (USA), maggio 2007 

• Organizzatore della 5h International PhD School on Piecewise-smooth dynamical systems svoltasi a 
Napoli (Centro Congressi Federico II) dal 18 al 20 settembre 2006 

• Organizzatore del IV SICONOS General Meeting, Villa Orlandi (Capri) dal 14 al 16 settembre 2006 
• Publicity Chair della International Conference on Nonlinear Theory and its Applications (NOLTA) 

svoltasi a Vancouver, Canada a settembre 2007 
• Organizzatore della EPSRC Graduate School on Complex Systems tenutasi a Bristol, Regno Unito nel 

luglio 2006 
• Organizzatore e Chairman su invito del Prof. Van Campen, Eindhoven, del Minisimposio sui sistemi 

discontinui tenutosi alla European Nonlinear Oscillation Conference ad Eindhoven da 7 al 12 agosto 
2005 

• Organizzatore e Chairman  insieme ai Proff. Luigi Chisci (Firenze) e Tamer Basar (Illinois) di due 
sessioni speciali sull’analisi ed il controllo delle reti alla conferenza IEEE Conference on Decision and 
Control  a Siviglia a dicembre 2005 

• Organizzatore e Chairman del Workshop Internazionale “Analysis, Simulation and Control of Piecewise 
Smooth Dynamical Systems”, Bristol, settembre 2004 (con J. Hogan e A.R. Champneys) 

• Co-organizzatore del meeting internazionale “Nonlinear Dynamics in Information and Communication 
Technology”, Bologna, settembre 2004 

http://www.enm.bris.ac.uk/anm/iwcsn09
http://www.crm.es/
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• Organizzatore di una sessione speciale sulla modellistica ed il controllo delle reti alla conferenza 
internazionale Mathematical Theory of Networks and Systems, Leuven, Belgio, luglio 2004 

• Organizzatore e Chairman  per la Società Italiana Caos e Complessità presieduta dal Prof Sergio Rinaldi 
(Milano) del Secondo Workshop Internazionale “Bifurcations and structural stability of hybrid and 
switching systems”, tenutosi a Milano nell’ottobre 2004 

• Organizzatore e Chairman del workshop internazionale “Codimension-two bifurcations in nonsmooth 
dynamical systems”, Bristol, giugno 2003 (con J. Hogan) 

• Organizzatore per la Società Italiana Caos e Complessità e la Fondazione ENI presieduta dal Prof Sergio 
Rinaldi (Milano) del Primo Workshop Internazionale “Bifurcations and structural stability of hybrid and 
switching systems”, tenutosi a Milano nell’aprile 2002 

• Co-organizzatore del Workshop DINIP 2002 (Dinamica Nonlineare nell'Ingegneria di Processo), 
Benevento,  aprile 2002 

• Organizzatore e moderatore di una sessione speciale sulle oscillazioni dei sistemi a relè tenutasi al 
congresso mondiale IFAC, Barcellona, luglio 2002 (con F. Vasca e K. Johansson) 

• Co-organizzatore e co-chairman dell’ International Colston Symposium "Nonlinear Dynamics: Where do 
we go from here ?", tenutosi a Bristol, Regno Unito, giugno 2001 a cui hanno preso parte tra l’altro i 
Proff. Art Winfree (Austin), J Guckenheimer (Cornell), W. Ditto (GeorgiaTech), B. Ermentrout (Boston), 
P Bresloff (Utah), J Cowan (Chicago). 

• Co-organizzatore di una  Giornata di Studio sui sistemi discontinui finanziata dalla London 
Mathematical Society, settembre 2001, Bristol 

• Organizzatore e Chairman di due sessioni speciali sull’analisi ed il controllo dei sistemi discontinui alla 
Quarta ed alla Quinta Conferenza biennale SIAM sulle Applicazioni dei Sistemi Dinamici tenutesi a Salt 
Lake City, Utah, nel maggio del 1999 e 2001, alle quali hanno partecipato tra l’altro esperti di fama 
mondiale nel settore (Prof. Jim Yorke, Maryland; Prof. Arne Nordmark, KTH, Stoccolma; Prof. Bernard 
Brogliato, Grenoble) 

• Organizzatore di sessioni speciali sul controllo e la sincronizzazione del caos alla conferenza IEEE ISCAS 
2000, Ginevra, Svizzera 
 

5.1 Partecipazione a Program/Scientific Committees di conferenze scientifiche internazionali: 
 
Mario di Bernardo stato membro del Program/Scientific Committee di  numerose conferenze internazionali 
ricoprendo anche ruoli di Chair o co-Chair come elencato di seguito: 
 
• Program co-Chair della European Control Conference 2019, Napoli, Italy, luglio 2019 

 
• Chair for Special Sessions dell' IEEE Symposium on Circuits and Systems, Firenze, maggio 2018 

(proposta accettata dalla Board of Governors della IEEE Circuits and Systems Society (maggio 2014) 
 

• co-Chair International Program Committee of the 4th IFAC Conference on Analysis and Control of Chaotic 
Systems (IFAC CHAOS 2015), Tokyo, Giappone, agosto 2014 
 

• Publicity Chair della International Conference on Nonlinear Theory and its Applications (NOLTA) 
svoltasi a Vancouver, Canada a settembre 2007 
 

• Member of the Scientific Committee of the European Conference on Complex Systems (ECCS), Lucca 
(Italy), settembre 2014 
 

• Member of the International Program Committee of the International Conference on Variable Structure 
Systems (VSS) - luglio 2014 (Nantes, Francia) 
 

• Member of the International Program Committee of the 12th IFAC Workshop on Time Delay Systems, 
Ann Arbor (Michigan, USA) - giugno 2014 
 

• Member of the International Program Committee 6th International Scientific Conference on Physics and 
Control (Physcon 2013), San Luis Potosì (Messico), agosto 2013 
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• Member of the International Program Committee IFAC Conference on Analysis and Design of Hybrid 
Systems, Eindhoven, Olanda, giugno 2012 
 

• Member of the International Program Committee 3rd IFAC Conference on Analysis and Control of Chaotic 
Systems, Mexico, 2012  
 

• Member of the International Program Committee 1st IFAC Workshop on the analysis and control of 
Chaotic Systems, Reims, France, 2006 
 

• Member of the International Program Committee 1st IFAC Conference on the Analysis and Design of 
Hybrid Systems, Cagliari, Italy 2006 
 

• Member of the International Program Committee IEEE International Conference on Physics and Control, 
St Petersburg, Russia 2003 and 2005 
 

• Member of the International Program Committee 2nd IFAC Workshop on the analysis and control of 
Chaotic Systems, London, UK, 2009 
 

• Member of the International Program Committee 9th and 10th IEEE/IFAC International Workshop on 
Variable Structure Systems, 2007-2008 
 

6. Attività Editoriale e Contributi ad organizzazioni scientifiche 
internazionali 
 
6.1 Direzione di riviste 
 

• Senior Editor of the IEEE Transactions on Control of Network Systems (2017-) 

• Deputy Editor-in-Chief delle IEEE Transactions on Circuits and Systems: Regular Papers (2014-2015) 

• Guest Editor di un numero speciale della rivista IET Control Theory and Applications su “Cooperative 
Multi-Agent Systems with Engineering Applications” insieme ai proff Chen (Hong Kong), Wang 
(Shanghai), Su (Wuhan), Vicsek (Budapest) 

• È Guest Editor di un numero speciale della rivista IEEE Transactions on Circuits and Systems: Regular 
paper pubblicato in occasione del IEEE Symposium on Circuits and Systems 2014  

• Guest Editor del numero speciale della rivista Physica D su “Evolving Dynamical Networks” con Igor 
Belykh (Atalanta), Maurizio Porfiri (New York), Juergen Kurths (Berlino), 2013 

• Guest Editor-in-Chief del numero speciale della rivista Nonlinear Dynamics su “Experimental 
Nonsmooth Dynamics” pubblicato nel marzo 2006 

• Guest Editor insieme al Prof. G.C. Chen, University of Houston, Texas, USA su invito del Prof. Jorge Moiola, 
Universidad del Sur, Argentina di un numero speciale sul Controllo delle Biforcazioni del Latin American 
Journal of Applied Research (vol. 31, no. 3, 2001) dedicato al Sessantacinquesimo Compleanno del Prof. 
Leon O. Chua. 

• È Guest Editor  di un numero speciale sulla teoria e le applicazioni dei  sistemi continui attratti della rivista 
scientifica internazionale Dynamical Systems: an International Journal comparso ad ottobre 2002.   

• È Guest Editor-in-Chief  di un numero speciale delle  IEEE Transactions on Circuits and Systems - I su 
"Analysis, Design and applications of switching circuits and systems" comparso ad agosto 2003. 

 

6.2 Partecipazione a comitati editoriali di riviste e collane editoriali 
 
• Associate Editor of the IEEE Control Systems Letters (2017-) 
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• Associate Editor delle IEEE Transactions on Control of Network Systems (2013-2017) 

• Associate Editor of Nonlinear Analysis:Hybrid Systems (2014-2017) 

• Membro della Advisory Board delle Lecture Notes in Mathematics della Springer-Verlag (2013-2016) 

• Associate Editor del Conference Editorial Board della IEEE Control Systems Society (dal 2006) 

• Componente dell’Editorial Board ella IEEE Circuits and Systems Magazine (dal 2006) 

• Associate Editor dell' EUCA Conference Editorial Board (EUCA-CEB) 

• Associate Editor delle IEEE Transactions on Circuits and Systems I - Regular Papers (1999-2003 e 
2008-2010) 

• Associate Editor delle IEEE Transactions on Circuits and Systems II - Express Letters (2004-2007) 

• È membro della Editorial Board della Newsletter della IEEE Circuits and Systems Society 
(http://www.ieee-cas.org) 

• Articolista della  rivista elettronica “UK Nonlinear News”, edita dal Center for Nonlinear Dynamics and its 
Applications, University College London, Regno Unito, pubblicata su INTERNET all’indirizzo 
http://www.amsta.leeds.ac.uk/Applied/news.dir. 

• Oltre che per numerosi congressi internazionali è revisore di numerose riviste tra cui Automatica, IEEE 
Transactions on Circuits and Systems, IEEE Transactions on Automatic Control, Proceedings of the Royal 
Society, London, PLoS Computational Biology, PLoS One, International Journal of Bifurcations and Chaos, 
IEEE Transactions on Power Electronics, Nonlinearity, Physica D, International Journal of Control, 
International Journal of Sound and Vibration, Physics Letters A, Dynamics and Control. Recentemente è 
stato nominato revisore dei Proceedings of the Royal Society ed è uno dei revisori stabili per IOP (Institute 
of Physics Publishing). 

• Revisore di progetti di ricerca internazionale per The Research Grant Council of Hong Kong; the EPSRC; 
MIURl  The Netherlands Organisation for Scientific Research (NOW); Deutsche Forschungsgemeinschaft 
(DFG); Nuffield Foundation; Wellcome Trust; Czech Science Foundation; the National Science Foundation 
(NSF); Croucher Foundation Hong Kong. 
 

6.3 Direzione di enti o istituti di ricerca di alta qualificazione internazionale 
 
Mario di Bernardo ricopre o ha ricoperto le seguenti cariche direttive di enti e istituti di ricerca di alta qualificazione 
internazionale: 
 
• Vice President for Technical  Activities della IEEE Control Systems Society per il biennio 2025-2026 

 
• Eletto membro della Board of Governors della IEEE Control Systems Society per il triennio 2023-2025 

 
• Vice President for Financial Activities della IEEE Circuits and Systems Society per il biennio 2011-2012. 

Viene rieletto nel 2012 per il biennio 2013-2014. 
 

• Presidente della Società Italiana Caos e Complessità essendo stato eletto a tale carica per il periodo 2010-
2013 e rieletto nel 2013 per il quadriennio 2014-2017. Segue alla presidenza del prof Marco Gilli, Rettore 
del Politecnico di Torino (2006-2010) e del prof Sergio Rinaldi, Politecnico di Milano (2002-2006).  
 

• È stato eletto membro del Consiglio Direttivo della Società Italiana Caos e Complessità (insieme ai Proff. 
Genesio, Piccardi, Gilli e Setti) per il triennio 2005-2008; rieletto dal 2009 al 2010 
 

• È stato eletto membro della Board of Governors della IEEE Circuits and Systems Society (CAS) e 
componente del Technical Committee su Nonlinear Circuits and Systems per il triennio 2007-2009; 
rieletto per il triennio 2009-2011 risultando uno dei 5 nuovi eletti tra 15 candidati nominati da almeno 
250 membri della IEEE-CAS ciascuno. La IEEE CAS conta oggi oltre 9000 soci. 
 

http://www.ieee-cas.org/


 23 

6.4 Altri contributi a enti e organizzazioni scientifiche internazionali 
 
• È candidato a diventare Member of the Board of Governors della IEEE Control Systems Society nel 2015 

su proposta dell’attuale President Elect, Prof. Maria Elena Valcher 
 

• È componente del Long Term Vision Committee della IEEE Circuits and Systems Society 
 

• Da aprile 2006, è rappresentante della IEEE Circuits and System Society presso l’IEEE Systems Council  
 

• Nel 2006 e 2007 è selezionato quale membro del Long-Term Strategy Committee della IEEE-CAS 
 

• È Associate Member  dell ‘ International centre for Chaos Control and Synchronization, City University of 
Hong Kong, Cina. 
 

• È eletto Membro  del Comitato Direttivo della Società Italiana Caos e Complessità nel 2001 e rieletto nel 
2005. 

• Su invito dei componenti, fa parte del Technical Committee on Nonlinear Circuits and Systems della IEEE 
Circuits and Systems Society dal 2004.     

 

7. Attività gestionali, organizzative e di servizio 
 
7.1 Attività organizzative e ruoli accademici 
 
Mario di Bernardo ricopre ed ha ricoperto diversi ruoli organizzativi in diversi organi dell’Ateneo Federico II. 
In particolare: 
 
� Delegato del Rettore per le Relazioni Internazionali dal 2021 

 
� Rappresentante delle aree scientifiche della Scuola Superiore Meridionale 

 
� Coordinatore della Commissione Internazionalizzazione del Dipartimento di Ingegneria Elettrica e delle 

Tecnologie dell’Informazione 
 
� È componente della Commissione di Internazionalizzazione di Ateneo. Nominato con D.R. del 2014 del 

23/9/2014 
 

� Componente del Collegio dei Docenti del Dottorato di Ricerca in Electrical Engineering and Information 
Technology del Dipartimento di Ingegneria Elettrica e delle Tecnologie dell'Informazione dal 2013 
  

� Eletto componente della Commissione “Programmazione, Sviluppo e Infrastrutture” della Facoltà di 
Ingegneria, Università di Napoli Federico II a maggio 2011  
 

� Membro della Giunta del Dipartimento di Informatica e Sistemistica (confluito nel Dipartimento di 
Ingegneria Elettrica e delle Tecnologie dell’Informazione) dal 2008 al 2011; 
 

• Ha organizzato e supervisionato la redazione del sito in Lingua Inglese della Facoltà di Ingegneria della 
Università di Napoli Federico II; 
 

• È responsabile dei rapporti Socrates/Erasmus del CdL in Ing dell’ Automazione dell’Università di Napoli 
Federico II; 
 

• È promotore di accordi di scambio nell’ambito del progetto Erasmus/Socrates con il KTH (Svezia), la 
Universitat Politecnica de Catalunya (Barcellona, Spagna), la National University of Ireland - Galway 
(Irlanda); la Technical University of Eindhoven (Olanda) e l’Università di Liegi (Belgio). 
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È stato promotore di un ulteriore accordo con la National Technical University of Athens (Grecia); 
 

• È stato membro della Scuola di Dottorato e del Collegio dei Docenti del Dottorato in Ingegneria 
Informatica e Automatica, Università di Napoli Federico II. 

 
7.2 Partecipazione a commissioni giudicatrici di dottorati di ricerca 
 
� A settembre 1999 è External Examiner della tesi di Dottorato di Ricerca (Ph.D.) di  Ana de Oliveira  

presso l’ Imperial College, Regno Unito;  
 

• Nel gennaio del 2001 è External Examiner della tesi di Dottorato di Ricerca (Ph.D) di Ciprian Coman presso 
la University of Bath, Regno Unito; 
 

• Nel luglio 2004 è componente della commissione giudicatrice della tesi di Dottorato di Ricerca Europeo di 
Fabiola Angulo presso la Universitat Politecnica de Catalunya, Barcellona, Spagna. 
 

� Nel febbraio 2005 è Examiner della tesi di Dottorato di Ricerca (PhD) di Tom Griffin presso la Università 
di Bristol, Regno Unito; 
 

� È componente della Commissione per l’ammissione al Corso di Dottorato in Ingegneria Informatica ed 
Automatica negli a.a. 2005 e 2006.  
 

� Nel marzo 2006 è componente della commissione giudicatrice della tesi di Dottorato di Ricerca (PhD) di 
Zhengping Fan presso la City University of Hong Kong, Cina; 
 

� Nel febbraio 2007 è componente della commissione giudicatrice della tesi di Dottorato di Ricerca (PhD) 
di Ivan Merillas presso la Universitat Politecnica de Catalunya di Barcellona, Spagna. 
 

� È nominato commissario dell’esame finale del Dottorato in Ingegneria Elettronica ed Automatica (XX 
ciclo) presso la Facoltà di Ingegneria dell’Università di Catania tenutosi il 17 luglio 2008. 
 

� Commissario dell’esame finale del Dottorato in Ingegneria dell’Informazione presso il Politecnico di 
Milano, 2009 
 

� Commissario dell’esame finale del Dottorato in Ingegneria Elettrica, dell’Informazione presso il 
Politecnico di Bari, aprile 2010 
 

� Esaminatore della Tesi di Dottorato di Fabio della Rossa presso Politecnico di Milano, 2011 
 

� Commissario dell’esame finale del Dottorato in Ingegneria Elettrica, Elettronica e dell’Automazione 
presso l’Università degli Studi del Sannio, luglio 2012 
 

� Examiner della tesi di Dottorato di Ricerca (PhD) di Katy Robinson presso University of Bristol, Regno 
Unito, aprile 2012 
 

� External Examiner della tesi di Dottorato di Ricerca (PhD) di Edward Hancock presso University of 
Oxford, Regno Unito, novembre 2013 
 

� Membro della commissione dell'esame finale del Dottorato in Ingegneria Industriale presso l'Università 
degli Studi di Cagliari, maggio 2014 
 

� Membro della commissione dell’esame finale del dottorato di JeanBaptiste Lugagne, University of Paris 
VII, November 2017 
 

� Examiner della tesi di dottorato di  Richard Carter, Univerisity of Bristol, November 2018 
 

� Examiner della tesi di dottorato di  Giorgos Kafanas, University of Bristol, February 2019 
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� Examiner della tesi di dottorato di Lucie Chambon, Université Cote Azur, Francia, 2020  
 

� Membro della commissione dell'esame finale del Dottorato in Ingegneria dell’Informazione presso 
l’Università di Bologna, luglio 2024 

 
 

7.3  Partecipazione a commissioni di selezione per premi internazionali e progressione di 
docenti e ricercatori presso istituzioni straniere 
 
• È coinvolto come commissario per la progressione al ruolo di  Assistant, Associate o Full Professor di 

colleghi presso diverse istituzioni internazionali tra cui:  University of Wisconsin at Madison, USA; 
Clarkson University, USA; INRIA Rhone-Alpes, France; City University of Hong Kong; Queen Mary 
University of London; University of Bristol; University of Leicester; New York University (USA). 

• Membro del comitato internazionale per il best paper award della European Control Conference 2024 e 
2025 insieme ai colleghi Sophie Tarboureh e Carlos Canudas-De Wit. 
 

7.4 Esperto valutatore e revisore di progetti di ricerca 
 
• Componente della Commissione per l’Abilitazione Scientifica Nazionale (settore 9/G1) – 2016-2018 
• Componente del GEV09 per la Valutazione della Qualità della Ricerca (VQR 2010-2014) presso ANVUR 
• È stato nominato dal MIUR membro della Commissione Nazionale per la conferma dei ricercatori che 

hanno preso servizio nel triennio 2005-2008 insieme ai colleghi Prof Michele Aicardi (Genova) e Prof 
Francesco Amato (Catanzaro); 

• È iscritto all'Albo dei Valutatori ANVUR essendo stato ritenuto idoneo a seguito della fase di selezione 
tenutasi nel 2013 

• Mario di Bernardo è valutatore esperto di progetti scientifici per diversi enti e istituzioni italiane e 
straniere tra cui MIUR; The Netherlands Organization for Scientific Research (NOW), Paesi Bassi; Czech 
Science Foundation, Repubblica Ceca; Nuffield Foundation, Regno Unito; Wellcome Trust, Regno Unito; 
Engineering and Physical Research Council, Regno Unito; Regione Campania; The Research Grant 
Council of Hong Kong, Cina; Deutsche Forschungsgemainschaft (DFG), Germania; Università degli Studi 
di Padova; Croucher Foundation of Hong Kong (Cina). 

8. Altre attività e attività di divulgazione scientifica 
 
2025  Relatore alla Galileo Week della American Academy di Roma, 14 aprile 2025 
 
2023 Organizzatore dell’evento divulgativo “La Scorciatoia: Come le macchine sono diventate intelligenti 

senza pensare in modo umano”, dialogo con il prof Nello Cristianini, Professore di Intelligenza 
Artificiale presso Università di Bath (Regno Unito) nell’ambito del festival della Scienza “Futuro 
Remoto”, Città della Scienza, Napoli, 25 novembre 2023 
 

2022 Organizzatore dell’evento divulgativo “La Scienza Narrata” patrocinato dal Consolato Generale degli 
Stati Uniti a Napoli, incontro con lo scrittore David Leavitt nell’ambito del festival della Scienza “Futuro 
Remoto”, Città della Scienza, Napoli, 22 novembre 2022 

 
2021 Organizzatore dell’evento divulgativo “Complexity and the City: transitioning towards the smart cities of 

the future” patrocinato dal Consolato Generale degli Stati Uniti a Napoli, incontro con Luis Bettencourt 
(University of Chicago) nell’ambito del festival della Scienza “Futuro Remoto”, Città della Scienza, 
Napoli, 23 novembre 2021 
 

2020 Organizzatore dell’evento divulgativo “Science, Reality and Credibility” patrocinato dal Consolato 
Generale degli Stati Uniti a Napoli, incontro con Saul Perlmutter (Premio Nobel per la Fisica” 
nell’ambito del festival della Scienza “Futuro Remoto”, Città della Scienza, Napoli, 24 novembre 2020 
 

2020  Inserito nel database dei 100.000 scienziati più citati a livello internazionale 
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2019 Relatore all’evento divulgativo “Caos, caso e complessità: cellule, uomini e robot”, Università di Siena, 15 
novembre 2019 

 
2008   È coordinatore e responsabile della unità dell’Università di Bristol vincitrice del Best Model Prize alla 

competizione internazionale IGEM 2008 (International Competition on Genetically Engineered 
Machines) tenutasi al MIT (USA) a novembre 2008.  

 
2007 È co-responsabile della unità dell’Università di Napoli Federico II e del Laboratorio TIGEM 

partecipante alla competizione internazionale IGEM 2007 (International Competition on Genetically 
Engineered Machines) tenutasi al MIT (USA) a novembre 2007. 

 
2005 Vince una borsa di studio della Royal Society per finanziare la partecipazione alla Conferenza IEEE 

Symposium on Circuits and Systems in Giappone a maggio 2005. 
 
2001 Vince una borsa di studio della Royal Society per partecipare alla conferenza internazionale SIAM sulle 

Applicazioni dei Sistemi Dinamici nel maggio 2001. 
 

1999 Vince una borsa di studio della Royal Society per partecipare alla Quinta Conferenza SIAM sulle 
applicazioni dei sistemi dinamici,  Snowbird, Utah, USA, maggio 1999. 

 
Riceve una borsa di studio dell’ INTAS (per la cooperazione con i paesi della ex Unione Sovietica e 
dell’Europa dell’Est) per recarsi presso l’Università di Nizhny Novgorod, Russia in agosto 1999. 
 

1998 Riceve un finanziamento ‘ad personam’ di 4000 sterline (ca. 12 milioni di lire) dalla Nuffield 
Foundation (Fondazione Nuffield), Londra, Regno Unito sul tema “Analisi di biforcazioni nei sistemi 
dinamici discontinui”. 

 
1997 Riceve una borsa di studio della S.T.A. (Student Travel Agency) per partecipare alla Quarta Conferenza 

Interazionale sulle applicazioni dei sistemi dinamici, organizzata dalla S.I.A.M. a Snowbird, Utah, USA 
nel maggio 1997. 

 
 È finalista del “Young Author Contest” alla Prima Conferenza Internazionale sul Controllo delle 

Oscillazioni e del Caos (COC97), San Pietroburgo, Russia. 
 
1996 Risulta vincitore del Concorso per il Dottorato di Ricerca in Ingegneria Elettronica, Informatica ed 

Automatica presso l’Università degli Studi di Napoli Federico II (a cui rinuncia nel 1997 per conseguire 
il titolo di Ph.D. presso l’Università di Bristol, Regno Unito); 

 
Riceve una borsa di studio per frequentare il corso di dottorato di ricerca (Ph.D) presso l’Università di 
Bristol, Regno Unito dall’ E.P.S.R.C. (Consiglio nazionale delle ricerche anglosassone per la Fisica e 
l’Ingegneria). 
 

1994  È vincitore del premio “Best Student paper prize” alla Seconda Scuola Estiva sulla Dinamica Nonlineare 
organizzata dall’ I.B.M. (Int. IBM Summer School on Nonlinear Dynamics), Lubljana, Slovenia. 
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